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产品特色
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引脚说明 
名称 I/O/P 引脚功能说明 QFN40 HTSSOP28 HSOP28

SWO1 I/O 交流同步马达控制输出 1 25 10 

SWO2 I/O 交流同步马达控制输出 2 26 11 

SCL I I2C 控制接口 3 27 12 

SDA I/O I2C 控制接口 4 28 13 

RD O 堵转或异常保护指示输出, 高电位代表异常 5 - 14 

VPP P 
OTP 刻录电源,未刻录时电压输出为+5V,  数据刻录时 
内部会升压到 +7.5V, 或是可使用外部+7.5V 电压输入  

6 - 15 

H3N I Hall 信号输入 3 负端 7 - - 

H3P I Hall 信号输入 3 正端 8 1 16 

H2N I Hall 信号输入 2 负端 9 - - 

H2P I Hall 信号输入 2 正端 10 2 17 

H1N I Hall 信号输入 1 负端 11 - - 

H1P I Hall 信号输入 1 正端 12 3 18 

HB O 提供外部 Hall IC 电源 (5V) 13 4 19 

FWR I 正反转控制输入, 内部默认高电位为正转 14 - 20 

BRK I 煞车控制讯输入, 内部默认高电位, 接低电位时停机煞车 15 - 21 

SWEN I 交流同步马达控制输入, 低电位停止, 高电位转动  16 5 22 

FG O 马达转动速度指示, 逻辑电压讯号输出 17 6 23 

GND P 系统接地 
20,21 
22,40 

7 24 

VSP I 转速控制, DC 或 PWM 输入 18 8 25 

VSEN I 过压或低压侦测保护输入 19 9 26 

VREG O +5V 稳压输出 23 10 27 

VDD P +5V 稳压器电源输入 24 11 28 

CPL I/O 电荷泵引脚，在 CPH 和 CPL 之间需放置电容 25 12 1 

CPH I/O 电荷泵引脚，在 CPH 和 CPL 之间需放置电容 26 13 2 

VG P 电荷泵电压输出, VM+5V 27 14 3 

VM P 电源输入, 提供内部 MOSFET 驱动 28,29,30 15,16 4 

WO O W 相输出 31,32 17,18 5 

VO O V 相输出 33,34 19,20 6 

UO O U 相输出 35,36 21,22 7 

RF P 下臂 MOSFE 源极, 外接电阻提供电流参考准位 37,38 23 8 

ISEN I 限流与过流保护输入 39 24 9 

GND P 接地,散热用 41 29 29 

GND P 接地,散热用 - - 30 
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输入引脚简易电路 

SCL/SDA FWR VSP/SWEN 

  

H1P/H2P/H3P/H1N/H2N/H3N BRK VSEN 

 

 

 

输出引脚简易电路 

SWO1/SWO2 UO/VO/WO/RF VREG RD/HB/FG CPH/CPL/VG 

SW0/SW1

VM

  

 

 

 

 

 

  


